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Apparecchi da guida DIN conformi allo standard DALI, per la gestione delle linee DALI. Per ogni linea possono essere installati fino a max 64 reattori DALI divisi in massimo 16 [T [f] s
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Sensore di presenza e movimento con controllore di luminosita' e ricevitore ir con interfaccia DALI integrata. Campo di regolazione 10...2000 lux per montaggio incassato a soffitto. BN SRR
Campo di azione 360° orizzontale, 100° verticale. Campo di rilevamento da 3x3m a 24x24m in funzione dell'altezza (consigliata 2,5-3m)
INTERFACCE
- Interfaccia per pulsanti tradizionali 4 canali con interfaccia DALI liberamente configurabili come ingressi privi di potenziale e/o uscita per led max 2 m
- Uscita binaria da incasso 2 canali 10 A 230 V AC con interfaccia DALI.
CITTA' METROPOLITANA DI FIRENZE
planimetria piano primo scala 1:100
PARTICOLARE BARRIERE TAGLIAFIAMMA APPARECCHIATURE IN CAMPO PER LA GESTIONE DELL'ILLUMINAZIONE E DEL CONFORT CLIMATICO
' » ‘ L o B . ™ '|_|
CAVO DI TRASMISSIONE BUS SENSORE
= = Cavo twistato a 2 conduttori non schermato PRESENZA
R R A R B B B A R AT F Y, R A s A R B B A s R s s R R e '
e i Sez.min. 1.5 mm2 (16 AWG) LUMINOSITA REALIZZAZIONE DELLA NUOVA SCUOLA PRIMARIA
o i i i A A A A A s A A A A A A A s 20 Lunghezza max 300mt MOVIMENTO
i i s G S S i e g R g .
M R 750 7 W 7 i 00000 i i Collegamento seriale 0 a stella. IN VIA LIGURIA AD EMPOLI
EE K NG e g e G G g Giid i s g s CPR Classe CeasTb,d1,a1
e : : : = \ \ \ e e e — —— o . K : x MODULO 0 MODULO
= — —~ ! ! CAVO DI TRASMISSIONE MOD-BUS RS 485 Ingressi USCITE ON-OFF
= = B W . 7 . K\ B / = \ B \ 1 Coppia, 24 AWG Digha DO
Hers U b 1 | 2 LUNGHEZZA MASSIMA 1200 rat
Ll =
s 2 . SIE - [ A Rif. BELDEN TIPO 9841LW
— =h CPR Classe Cca s1,d1,a1 5 C;X‘GNEHI DQ
_ i o 1 . C E - DOTT, ING. ¢
1] 82 P é CAVO DI TRASMISSIONE BUS DALI @ 0
‘ 3 ] [ o] (g cavedo tecrldo L ——( « Cavo twistato a 2 conduttori non schermato ra | igegneria >
. — ] 1| wg B ']_ Sez. min. 1.5 mm2 (16 AWG) g —
s e ] £ UNITA' AMBIENTE )
8 » %:% H:3) \[b/ :[Ei ‘Aula Att, Intercicla 3 a Att. Interciclo 4 EE'_ . Lunghezza max 390mt CIECA 1 }
: i a AR 1 HoreT A e “atent Torell Il ripristino delle compartimentazioni antincendio in corrispondenza dei Collegamento seriale 0 a stella. Sonda T SETIORE CIVILE B AMPIENTALEL
* * c | REI 60 di b 550x2 J HE ] A ' %:é : T ] I &= o passaggi delle canalizzazioni elettriche dovra essere eseguito con I'uso di CPR Classe Cca s1b,d1,a1 _qu%ﬂsqu IﬂEh WEIUSTHTEL.E_ b
o 2 e | W femmine 2 — o ] 8 : L — Eﬂ_ : Mattoncino antincendio PYROPLUG® Block combinato a Biocomponente - HE DELLTHFOEMATIGNE
20, 9,69 m H_IE ' y & I
Ativita ) —7[«/ : " " \_j/ 13/ /& L }f ; anticendio PYROSIT® NG. Cavo Ethenet Standard UTP min. categoria 6
S 41,36 m? 3 g
i L] I — T = -
Al 1 D:1 T 1 | — 1 A
B: 1
Lo K PROGETTO ESECUTIVO
D1 o
/,, 0 = b od M :
“ PR — e Y = ~¢
O<} d - o - SCHEMA FUNZIONALE GESTIONE ILLUMINAZIONE ATI DI PROGETTAZIONE:
o o .
- B [j e ! MANDATARIA MANDANTI COMMITTENTE:
@ = g ) BUS DALI 4 BUS DALI5 T C
% ; ;/j GRUPPO 1 GRUPPO 2 GRUPPO 3 GRUPPO 4 GRUPPO 5 GRUPPO 6 GRUPPO 7 GRUPPO 8 GRUPPO 9 GRUPPO 10 GRUPPO 11 GRUPPO 1 GRUPPO 2 GRUPPO 3 GRUPPO 4 GRUPPO § GRUPPO 6 GRUPPO 7 GRUPPO 8 GRUPPO 9 GRUPPQ 10 E U E N E m
‘ Connettivo El 4 72 N°2 APPARECCHI N2 APPARECCHI N°g APPARECCHI N2 APPARECCHI N°4 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N6 APPARECCH! N°3 APPARECCHI N6 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N°6 APPARECCH! N3 APPARECCHI N6 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N6 APPARECCH! N°3 APPARECCHI N6 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N6 APPARECCH! N°3 APPARECCHI N6 APPARECCHI . -
el € T d i : ] ] ] ] : : : : : : = - = T = - = T - - Faegnens
el || = | # faoom 3 BT, : : - - T T Architettura | Ingegneria _
2 s TR o . BT Via Belvedere, 8-10
= q o | 1 e (D) (D) (D) (D) (D) (D) (D) (D) (D) Via A. Volta, 88_06135 Perugia _
‘ = //////;/ % //// T +39 075 32 761 30035Mirano(VE)
G167 ™ S ) ) > ) > & > & >
. [o] "3 ® @ ® ® ® @ ® @ ® @ ® @ ® @ @ @ ® @ @ @ Via Roma, 20/a_57034 Campo nell'Elba (Li)
Bl = = = = P — = VASTER SLAVE
i‘ e P 8 . ‘ e i F e ] T/F +39 0565 977 589 r
A - ] Py e '
— ‘ . ‘ ol ‘ il / : Pl gl 1l o e | e R ] / ‘ . Via Marconi, 14/a_06012 Citta di Castello (PG
' e s I | J} == T 0 g o e = l o O e e e = = I — J\ = \ | ATTIVITA' INTEGRATIVE P1 CONNETTIVO P1 AULA 5 AULA 6 AULA 7 AULA 8 AULA 9 AULA 10 AULA ATT. INTERCICLO 3 AULA ATT. INTERCICLO 4 — (PG) L J§!‘ | sR;Grlx :
\ [ [l :  I— 3 = = T +39 0758550900
1 [j §Lf %f [N LJ §§ [j I [ ?L? ; EL: [ e . Via G.Di Vittorio, 15
. i —H | office@eutecne.it 20017 Rho (MI)
N N : ll I I I - m www.eutecne. it
Il [ 11 [ || [ &4 (I [ || [] 1] e o [0y ||t [l BUS DALIS
53,18 m' g 53,99 m N === : 153,55 m S753,54'm 3 $:5318 m i —
—] H:] {7] H: 3,00 m ] H: 3,00 m [j [] H:j k [—] H:] [f] H: 3,00 m H: 3,00 m H:*} [] H: ] H: 3,00 m ] H: (3,00 m H:*} [] il N"SAPP;S?%SCHI N'CG;FA{PPARECCHI N'3 APPARECCHI N"G':PPARECCHI N“?';g;xf?%gcm NET;SLP,\%%&M N'ﬁ'ﬁm%cm N“‘z;':g;g?%cscm N"‘z;':g;t;%cgcm RESPONSABILE DELLA PROGETTAZIONE
A 1 A 1 A 1 A 1 : ] A 1
H i A I ] ]: A I Y i 5 j ]: - i & j I & i [ BSOS = T/ e e e e | e e —— ING. FEDERICO FRAPPI
i A B il § Wi ml A [ a [ | I il COMUNE DI
L] : ~ : a2 i : : L ' : I (D (D (D) (D (D) GRUPPO DI PROGETTAZIONE
I Tl L Dott. Ing. Francesco ARDINO Dott. Ing. Maura MARTORELLI Dott. Ing. Sandro FAVERO EM POLI
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ NL 1 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ . ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ a2l ¢ Jw ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ " ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ O O O O O Dott. Arch. Olimpia LORENZINI Dott. Arch. Luca FRAPPI Dott. Ing. Tommaso TASSI
N 1 = e e ‘ A A Sl s i N = A i Ing. Sonia ANTONELLI Dott. Geol. Armando GRAZI Dott. Ing. Alessandro BONAVENTURA R.U.P. Ing. Roberta SCARDIGLI
AT 5 LT TEA AL T 2 LI DA AL LA Dott. Ing. Noemi BRIGANTI Dott. Ing. Martina RICCI Dott. Ing. Federico ZAGGIA
T = ‘ . = Dott. Ing. Luca DELL'AVERSANO  Dott. Ing. Giulia BENEDETTI Dott. Ing. Paolo BINDI
o S \ @ 3 AULA 4 AULA ATT. INTERCICLO 1 AULA ATT. INTERCICLO 2 SALA ASSISTENTI LOCALE SERVIZIO Dott. Arch. Debora PALUMMO Dott. Ing. Massimo FALCINELLI Dott. Ing. Dario BANDI
2 3 E 2
BUS DALI 1 BUS DALI 2
GRUPPO 1 GRUPPO 2 GRUPPO 3 GRUPPO 4 GRUPPO 5 GRUPPO 6 GRUPPO 7 GRUPPO 8 GRUPPO 9 GRUPPO 10 GRUPPO 1 GRUPPO 2 GRUPPO 3 GRUPPO 4 GRUPPO 5 GRUPPO 6 GRUPPO 7 GRUPPO 8 GRUPPO 8
QUADRO GENERALE EDIFICIO N°2 APPARECCHI N2 APPARECCHI N°4 APPARECCHI N°5 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N6 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N6 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N°6 APPARECCHI N°2 APPARECCHI N°8 APPARECCHI N°3 APPARECCHI N°7 APPARECCHI N6 APPARECCHI N9 APPARECCHI N°6 APPARECCHI N°5 APPARECCH! N°5 APPARECCHI
| ——]
= : e ey - — — . 1 [Q = EREY : — /{5‘ o EERSN - — I [ [ I I [ [ I I I oo CORPO A - IMPIANTO ELETTRICO COMMESSA [ELABORATO | REVISIONE
/ T T / T \ / T \ T / T \ ALMEmTM m.(m‘ORE MES&T‘»:TORE MM%'O“E AUNEDMQTCRE o
! AW ! AW AW A i\ AW i\
..... ] @ = I / Jﬁ Ei I 1 \@/ MIE 1 ] E\J JE/ I \IE/ = } El\n, @/ rrm—— (Y (Y (Y (Y & 3 (® IMPIANTI SPECIALI C51E_ EO05 A
O
; o : : : : : : : © © © © © 00 ¥ 00 SCALA 1100
7N 7N\ Hmax: 3,88 m 7N\ N N N 3US DALI4 MASTER SLAVE SLAVE MASTER SLAVE MASTER SLAVE CODICE COMMESSA C51E
| FAO8 | | FAO8 | A4 | FAO8 | FAO8 | FAO8 | FAO8 BUS DALI3 o
! N N a % % % % T
| = s 5 g s g 2 g 5 2 g g g s a3 s 5 5 g 5 g 8 B s 2 s s s s 5 2 5 0 2 g s g s = s 5 BUS DALI 1
= ARCHIVIO SALA INSEGNANTI AULA 1 AULA 2 AULA 3 CONNETTIVO PT - INGRESSO ATTIVITA' INTEGRATIVE PT REFETTORIO
/ \ REV.EL. DATA MOTIVO DELLA EMISSIONE ESEGUITO |CONTROLLATO| APPROVATO
A |SET.2021| PROGETTO ESECUTIVO MMARELLI | F.ARDINO F.FRAPPI




